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^) 1 . Dispositif de support pour d^vidoir mobile de tuyau 
destine a Squiper notamment des v6hicules d'intervention, 
ledit dispositif support 6tant du type comportant deux bras 
support mobiles entre une position passive repltee et une 
position active de transport ou ils s'etendent sensiblement 
parall&lement pour permettre la mise en place d'un d6vidoir 
mobile de tuyau en porte a faux, caracterisS en ce qu'il com- 
porte sur au moins un des bras support des moyens d'inv 
mobilisation destines & permettre I'immobilisation complete 
du bras dans sa position active. 
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PERFECTIONNEMENT POUR D1SPOSITIF DE SUPPORT DE DEVIDOIR 
MOBILE PE TUYAU 


La prfesente invention concerne un perfectionnement pour 
5 dispositif de support de devidoir mobile de tuyau du type destine 
notamment & equiper un vehicule d'intervention contre les incendies. Ce 
dispositif de support est destine & permettre le transport des devidoirs i 
l'exterieur du vehicule et i en faciliter le chargement et l'accfts lors des 
interventions de manidre & limiter leur encombrement. 

10 Les vehicules d'intervention utilises dans la lutte contre les 

incendies prdsentent g6n£ralement une citerne relifee a un ensemble de 
pompes, et portent leurs tuyaux disposes sur des dfevidoirs mobiles de 
tuyau. Ces d&vidoirs sont, de manidre connue en soi, transport's 
preferentiellement a l'exterieur du vehicule, afin de pouvoir etre 

15 rapidement charge avant son depart pour reduire au maximum les deiais 
^intervention et pour faciliter leurs mise en action sur le site, le facteur 
temps etant un des paramfctres les plus importants dans la lutte contre les 
sinistres. 

On connait dans Tart anterieur des dispositifs de support pour 
20 devidoirs mobiles de tuyau, comme par exemple ceux du brevet de la 
demanderesse publie sous le n° FR. 2 710 273, qui presente deux bras 
support pivotants disposes sur une traverse situee & Tarridre du vehicule 
et sur lesquels le devidoir est positionne en porte & faux, aprfcs avoir ete 
redresse pour etre immobilise en position de transport, de manidre 
25 connue en soi. On connait egalement des dispositifs de support, dont les 
bras support sont articuies de manure motorisee entre une position de 
chargement basse et une position de transport dans un plan horizontal, 
afin rfeviter a l'utilisateur d'etre oblige de soulever le devidoir pour le 
positionner. Toutefois, ces dispositifs sont generalement couteux, et 
30 necessitent l'utilisation de verins. 
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Les dispositifs classiques pr6c£demment decrits prdsentent des 
inconvdnients dus notamment au positionnement des bras support en 
position de transport, ledit positionnement est assurfc par un dispositif du 

5 type & goupille qui laisse au bras support un certain flottement ou 
debattement angulaire. Ainsi, lors du chargement du d&vidoir sur le 
dispositif support, la mise en position des fourches de celui-ci sur les 
portions d'axes rfcalisant les points d'ancrage des bras support, peut 
s'av6rer difficile a cause de leuis mouvements respectifs qui genent la 

10 mise en place. De plus, une fois le d6vidoir dispos6 en position de 
transport, son inertie sur les bras support combinSe a leurs d6battements 
respectifs, peut s'avfcrer genante pendant le trajet du vehicule et provoque 
une usure importante des pieces constituant le dispositif support. 

La pr6sente invention a pour objectif de rdsoudre les 
15 inconvenients pr6cit&s des dispositifs de support classiques de Tart 
ant£rieur, a l'aide de moyens simples, fiables et faciles a mettre en oeuvre. 
Elle propose un dispositif support de d&vidoir mobile de tuyau qui 
facilite le positionnement dudit d&vidoir sur les points d'ancrage et qui 
limite les dfcplacements ou les oscillations intempestives du d£vidoir et 
20 des bras support. 

Ainsi selon sa caracteristique principale, le dispositif de support 
pour d£vidoir mobile de tuyau selon l'invention est du type destine a 
fcquiper notamment des vehicules d'intervention, ledit dispositif support 
6tant du type comportant deux bras support mobiles entre une position 

25 passive repli&e et une position active de transport ou ils s'6tendent 
sensiblement parallfclement pour permettre la mise en place en porte a 
faux d'un d6vidoir mobile de tuyau, et est caract6ris6 en ce qu'il 
comporte sur au moins un des bras support des moyens 
d' immobilisation destines a permettre l'immobilisation complete du bras 

30 dans sa position active. 

Selon une caractferistique complementaire du dispositif de 
support pour devidoir mobile de tuyau, celui ci est caract6ris£ en ce que 
les bras support sont constitu6s par une embase, sur laquelle est articulfe 
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un bras pivotant autour d'un axe, les moyens (^immobilisation etant 
formes par la cooperation entre des surfaces de butee situees sur 
1'embase et des surfaces d'appui solidaires du bras pivotant. 

Seion une autre caracttristique du dispositif de support pour 
5 dtvidoir mobile de tuyau, les surfaces de but&e sont constitutes par les 
parois lat&rales d'une gorge de verrouillage situ6e sur la paroi inferieure 
de 1'embase et en ce que les surfaces d'appui sont constitutes par les 
parois lattrales d'une saillie demobilisation disposte sous l'arete 
inftrieure du bras pivotant. 

10 Selon une caracttristique compltmentaire du dispositif de 

support pour dtvidoir mobile de tuyau, le profil transversal de la saillie 
demobilisation est identique et compltmentaire de celui de la gorge de 
verrouillage, 

Selon une variante d'execution du dispositif de support pour 
15 dfcvidoir mobile de tuyau, la gorge de verrouillage et la saillie 
demobilisation possfcdent un profil transversal de forme traptzoi'dale. 

Selon un mode de realisation du dispositif de support pour 
dtvidoir mobile de tuyau selon l'invention, Pembase comporte une paroi 
inferieure et une paroi suptrieure, chacune prtsentant une gorge de 
20 verrouillage. 

Par ailleurs, le dispositif de support pour dtvidoir mobile de 
tuyau selon l'invention comporte des moyens de mise en place destines & 
mettre en place les moyens demobilisation automatiquement, lorsque 
le bras support passe de sa position passive replite a sa position active 
25 de transport. 

Selon le mode de realisation prefer^ du dispositif de support 
pour d&vidoir mobile de tuyau, caract£ris6 en ce que le bras pivotant est 
monte de manidre a pouvoir coulisser le long de son axe a l'encontre de 
moyens de rappels eiastiques lors de son pivotement, les moyens de mise 
30 en place etant constituts en partie par un dispositif de rampe inclinte 
susceptible de provoquer le coulissement du bras lors de son pivotement, 
afin de permettre la mise en place de la saillie demobilisation dans la 
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gorge de verrouillage, lorsque le bras pivotant se irouve en position 
active de transport. 

Selon une autre caractfcristique du dispositif de support pour 
devidoir mobile de tuyau, les moyens de dfcverrouillage comportent des 
5 moyens de prehension disposes a proximit6 de l'articulation du bras 
pivotant et destines & permettre a l'utilisateur de faire coulisser ledit bras 
sur son axe a rencontre des moyens de rappel eiastiques. 

Selon une autre variante d'execution du dispositif de support pour 
ddvidoir mobile de tuyau selon l'invention, chaque bras support du 
10 dispositif de support est muni de moyens demobilisation. 

D'autres caractferistiques et avantages de ^invention se d6gageront 
de la description qui va suivre en regard des dessins annexes qui ne sont 
donnes qu ! a titre d'exemples non limitatifs. 

Les figures 1 i 9 illustrent le mode de realisation prefer du 
15 dispositif support, selon l'invention et son domaine d'application. 

La figure 1 illustre en perspective un vehicule d'intervention 
transportant les devidoirs mobiles pour tuyau. 

Les figures 2a, 2b, 2c, 2d illustrent les differentes phases de la mise 
en place des devidoirs mobiles sur le dispositif support. 

20 La figure 3 reprfcsente en perspective, le dispositif de support, 

lorsque ses bras support sont en position passive repliee. 

La figure 4 represente une vue similaire & la figure 3, le dispositif 
de support en position active de transport. 

Les figures 5 et 6 illustrent en vue de dessus, plus en detail, un 
25 bras de support respectivement en position passive et en positon active. 

La figure 7a represente le bras pivotant et sa saillie 
demobilisation en vue laterale. 

La figure 7b repr6sente une coupe transversale selon AA dudit 
bras, faite au niveau de la saillie d'immobilisation. 
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La figure 8a illustre en vue de face l'embase du bras support. 

La figure 8b est une vue en perspective de l'embase. 

La figure 9a illustre dans une vue similaire a la figure 8a, mais avec 
le bras pivotant sur son embase, en position inactive. 

5 La figure 9b est une vue similaire a la figure 9a, le bras etant en 

position active et represent^ en coupe au niveau de la saillie de 
verrouillage. 

Les figures 10a, 10b, repr&sentent une variante de realisation dans 
des vues similaires aux figures 8a et 7b. 

10 Selon Tinvention, le vehicule d' intervention portant la reference 

generate (1) illustre figure 1 est destine a etre equipe d'un dispositif 
support (2) de devidoir mobile de tuyau (3) et comporte, par exemple, 
une poutre transversale arrifcre (4), appel6e egalement traverse, sur 
laquelle est destine & etre dispose le dispositif support. Le dispositif 

15 support (2) comporte deux elements de support, tels que des bras (6, 7) 
sur lesquels est destine a venir se positionner le devidoir mobile (3). 

De manidre connue en soi, les bras support (6, 7) possddent a 
leurs extremites libres (6a, 7a) des points d'ancrage (8) comme par 
exemple, des portions d'axe sur lesquelles sont destinees & venir se 

20 positionner des fourches d'extremite (9) disposees sur le cadre (10) du 
devidoir (3), ledit cadre etant prolonge par un manche (11) portant une 
poignee de prehension (12). Le cadre (10) du devidoir possdde la forme 
d'un U dont les parois laterales portent les fourches (9) et forment 
l'articulation entre le cadre et l'axe (13) du devidoir (3). Ainsi, le cadre 

25 (10), son manche (11, 12), et ses fourches (9) pivotent autour de Paxe (13) 
du devidoir sur lequel est enrouie le tuyau et reciproquement. Bien 
entendu, le devidoir (3) comprend une bobine (30) autour de laquelle est 
enrouie un tuyau (31). 

Les figures 2a, 2b, 2c, 2d illustrent les differentes phases de la mise 
30 en place du devidoir (3). Auparavant, il convient a l'utilisateur de 
deployer les bras support (6, 7) correspondants pour les faire passer de la 
position inactive (B), telle qu'illustree aux figures 3, 5, 9a, & la position 
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active d6ploy6e et verrouiltee, illustr&e aux figures 4, 6, 9b. Ainsi, aprfcs 
mise en position des bras support (6, 7) 1'utilisateur accoste le ddvidoir 
(figure 2a) pour Taccrocher sur les axes des bras par ses fourches (9), tel 
qu'iilustrd a la figure 2b. Aprfcs la mise en place du d£vidoir (3) sur le 

5 dispositif support (2), la mise en place complete sur le v6hicule s'effectue 
en faisant pivoter le cadre (10) une fois les fourches (9) positionn&es sur 
leurs points d'ancrage (8) pour soulever le ddvidoir et venir fixer le 
manche (11) ou sa poignee (12) dans des moyens de fixation (5) disposes 
& Tarridre du v6hicule, le devidoir se trouvant ainsi entterement suspendu 

10 au vfehicule. 

Les bras support (6, 7) sont disposes sur la traverse (4), de 
mani&re pivotante, d'une part afin de pouvoir se ranger le long de celle- 
ci dans une position passive replide (B) illustr6e figure 3, qui permet par 
exemple, de faciliter Tattelage d'un vdhicule remorque au vehicule 
15 d'intervention (1), et d'autre part afin de pouvoir se positionner 
sensiblement orthogonalement a la traverse (4) de manidre a s'£tendre 
vers Tarridre du v&hicule (1) dans une position active (A) dite de 
transport, illustr&e figure 4, pour recevoir un devidoir mobile (3), tel 
qu'illustre figures 2b, 2c, 2d 

20 Selon Pinvention, le dispositif support (2) comporte des moyens 

d f immobilisation (MI) d'au moins un des bras support (6, 7) destines a 
permettre son immobilisation complete et son verrouillage dans sa 
position active de transport (A) par rapport a la traverse (4) ou au chassis 
du v&hicule (1). 

25 Selon le mode de realisation pr£f6r& du dispositif support (2) 

pour devidoir mobile de tuyau (3), les bras support (6, 7) sont constituds 
chacun par une embase (14), sur laquelle un bras pivotant (15) est mont£ 
de mani&re articul£e autour dun axe (16), comme le montrent les figures 
5 et 6, ladite embase etant destinee a etre fixee sur la traverse (4), par tout 

30 moyen, comme boulonnage ou soudage. Les moyens demobilisation 
(MI) sont destines a permettre Timmobilisation complete et le 
verrouillage du bras pivotant (15) par rapport a Pembase (14) dans sa 
position active (A), de manure a supprimer tout dfcbattement angulaire 
ou jeu dudit bras (15) autour de son axe (16). 
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Selon le mode de realisation prefere du dispositif support, 
comme le montrent les figures 5 a 9. les moyens d'immobilisation (Ml) 
sont obtenus par la cooperation entre des surfaces de butee (17a, 17b) 
disposees sur l'embase (14) et des surfaces d'appui (18a, 18b) 
5 complementaires situees sur ie bras pivotant (15) ou pour le moins 
solidaire de celui-ci. Notons que pour immobiliser la rotation du bras 
(15) respectivement dans les deux sens de rotation, deux surfaces d'appui 
(18a, 18b) et deux surfaces de butee (17a, 17b) complementaires sont 
necessaires. 

10 Selon le mode de realisation prefere de l'invention, les surfaces 

de butee (17a, 17b) sont constitutes par les parois laterales d'une gorge 
de verrouillage (19) situee sur l'embase (14), ladite gorge etant disposee 
dans un plan horizontal, de maniere a s'etendre selon la meme direction 
que celle du bras pivotant, lorsque celui-ci est en posiUon active de 

15 transport (A), avantageusement i. l'aplomb de celui-ci. 

Cette gorge de verrouillage (19) est destinee a cooperer avec une 
saillie d'immobilisation (20), disposee avantageusement sous le bras 
pivotant (15) tel qu'illustre figures 7a et 7b, et dont les parois laterales 
constituent les surfaces d'appui (18a, 18b) complementaires chargees de 
20 cooperer avec les surfaces de butee (17a ,17b) de l'embase (14), pour 
obtenir l'immobilisation parfaite du bras par les moyens 
d'immobilisation (MI). Le profil transversal de la gorge de verrouillage 
(19) est avantageusement identique au profil respectif de la saillie 
d'immobilisation (20), comme le montrent les figures 7b et 8, ledit profil 
25 etant avantageusement de forme trapezoidale. De ce fait, lorsque le bras 
pivotant (15) est positionnd en position active de transport (A), les parois 
laterales respectives de la saillie (20) et de la gorge (19) cooperent en 
appui sur la majeure partie ou la totalite de la longueur de la saillie ou de 
la gorge pour obtenir rimmobilisation du bras pivotant. 11 va de soi que 
30 la configuration des moyens d'immobilisation pourrait etre differente 
sans pour autant sortir du champs de protection revendique de 
l'invention. 

Selon l'invention, le dispositif support (2) possede des moyens de 
mise en place et des moyens de deverrouillage destines a permettre 
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d'une part au bras pivotant d'etre mis en place dans sa position active et 
immobilisee par les moyens demobilisation dans celle-ci 
automatiquement lorsqu'il effectue son mouvement de pivotement de sa 
position passive repliee (B) vers sa position active de transport (A), el 
5 d'autre part a eviter le deverrouillage intempestif des bras support (6, 7) 
lorsqu'ils sont immobilises en position active (A), ledit deverrouillage ne 
pouvant s'effectuer que lorsque rutilisateur actionne volontairement les 
moyens de deverrouillage pour ramener le bras support (6, 7) dans sa 
position passive repliee (B). 

10 Selon le mode de realisation prefer, les moyens de mise en 

place sont constitues en partie par un systdme de coulissement du bras 
pivotant (15) par rapport a l'embase, le long de l'axe de pivotement (16), 
ledit coulissement s'effectuant a Tencontre de moyens de rappel 
elastiques (MRE). Par ailleurs, ces moyens component un dispositif de 

15 rampe inclinee (24), situ6 sur l'embase (14) qui est destine a provoquer, 
lors du pivotement du bras (15), le coulissement de celui-ci le long de 
son axe (16) a 1'encontre des moyens de rappel elastiques (MRE). Ainsi, 
lorsque le pivotement se termine et que le bras (15) passe dans sa 
position active (A), les moyens de rappel elastiques (MRE) sollicitent le 

20 bras de manidre a provoquer la cooperation entre la saillie (20) et la 
gorge (19), ladite cooperation immobilisant de ce fait, le bras pivotant 
(15) dans sa position de transport active (A). 

Selon le mode de realisation prefere, la gorge de verrouillage 
(19), s'etend sur la paroi inferieure (22) de l'embase (14), tandis que la 

25 saillie d'immobilisation (20) s'etend en dessous du bras pivotant (15) le 
long de son arete inferieure (23). Notons que la rampe inclinee (24) est 
disposee sur l'embase (14), de manidre a pouvoir cooperer avec la face 
laterale (18a) de la saillie (20) pour provoquer le coulissement vertical du 
bras (15) a Pencontre de la force de rappel du ressort (21) comme le 

30 montrent les figures 8 et 9. 

De plus, il est important de noter que Tembase (14) qui est 
formee par un ensemble de parois, & savoir un fond (25) destine a etre 
fixe a la traverse (4), une paroi superieure (26), et une paroi inferieure 
(22), ainsi qu'une paroi laterale (27), possede avantageusement deux 
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gorges de verrouillage (19a f 19b) dispos6es l'une sur la paroi inferieure 
(22) et I'autre sur la paroi sup£rieure (26), tel qu'illustre figure 9. Une telle 
disposition permet de pouvoir utiliser Tembase indifferemment pour y 
articuler le bras (15) du support gauche (6) ou le bras du support droit 
5 (7). 

Selon le mode de realisation prefer des bras support, Taxe de 
rotation (16), sur lequel est articule le bras pivotant (15) est porte par 
Tembase (14). Le bras (15) possfcde deux axes d'articulation (28a, 28b) 
susceptibles de coulisser le long de Taxe (16) et de pivoter autour de 

10 celui-ci. Par ailleurs, les moyens de rappel elastiques (MRE) sont 
avantageusement constitu6s par un ressort heiicoi'dal (21) dispose autour 
de l'axe (16) et fixe sur celui-ci a Tune de ses extremites (21a), tandis que 
Tautre extremite (21b) est disposfee en appui sur le point d'articulation 
inferieur (28a) du bras pivotant (15) pour le sollicker en permanence 

15 vers le bas (BA), afin de faire coop&rer la gorge (19) et la saillie (20). 

Notons que la configuration des moyens demobilisation (MI) 
permet avantageusement d'eviter tout deverrouillage intempestif du bras 
pivotant (6, 7) du aux mouvements du dfevidoir (3) provoques par son 
inertie. Le deverrouillage des bras ne peut etre obtenu que par Taction 

20 volontaire de Tutilisateur : ce deverrouillage s'effectue avantageusement 
en exergant une force sur le bras pivotant (15) dirigee vers le haut (HA) a 
l'encontre des moyens de rappels elastiques (MRE), ladite force devant 
s'exercer £ proximite de Tarticulation du bras (15), afin de permettre au 
bras (15) de coulisser vers le haut (HA), de manidre i liberer la saillie 

25 (20) de sa gorge (19). Notons que par sa construction, lorsque la force est 
appliqu6e & un endroit eloign^ de Tarticulation, le bras support reste 
immobile. 

Ainsi, selon une variante d'execution non representee, le bras 
pivotant pourrait posseder des moyens de prehension tels qu'une 
30 poignfee disposee sur Tarete superieure du bras pivotant a proximite de 
Tarticulation, afin de permettre a Tutilisateur de solliciter le bras vers le 
haut '(HA) en coulissement sur son axe, lesdits moyens de prehension 
constituant en partie les moyens de deverrouillage du dispositif. 
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Notons que selon le mode de realisation prefere du dispositif de 
support (2), les deux bras support (6, 7) sont munis de moyens 
demobilisation (MI) du type precfedemment decrit. Toutefois, il va de 
soi que seul Tun des deux bras support pourrait etre immobilise en 

5 position active par ce type de moyens d'immobilisation, Tautre bras 
etant alors totalement libre en pivotement ou verrouilie dans une 
position legdrement flottante & l'aide d'un systfcme a goupille de type 
classique, sans pour autant sortir du champ de protection de Tinvention. 
Dans le mode d'ex6cution illustre aux figures 1 & 9, la gorge de 

10 verrouillage (19) est disposde sur Tembase (14), tandis que la saillie 
d'immobilisation correspondante (20, 20a, 20b) est realisee sur le bras (6, 
7, 15), mais il pourrait en etre autrement. A savoir, la gorge de 
verrouillage (19) pourrait etre dispos6e sur le bras (6, 7, 15), alors que la 
saillie correspondante (20, 20a, 20b) serait sur Tembase (14), tel que cela 

15 est illustre aux figures 10a, 10b, la rampe (24), quant a elle, etant r6alis6e 
sur le bras (6, 7, 15). 

Bien entendu, l'invention n'est pas limitee aux modes de 
realisation decrits et repr£sent£s a titre d'exemples, mais elle comprend 
aussi tous les equivalents techniques, ainsi que leurs combinaisons. 
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EEVENPIQATIONS 


1. Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 
destine a fequiper notamment des vehicules d'intervention (1), ledit 

5 dispositif support (2) etant du type comportant deux bras support (6, 7) 
mobiles entre une position passive repli6e (B) et une position active de 
transport (A) oO ils s'etendent sensiblement paralieiement pour 
permettre la mise en place d'un devidoir mobile de tuyau en porte a faux, 
caracterise en ce qu'il comporte sur au moins un des bras support (6, 7) 

10 des moyens demobilisation (MI) destines & permettre ^immobilisation 
complete du bras dans sa position active (A). 

2 Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 
selon la revendication 1, caracterise en ce que les bras support (6, 7) sont 
constitu&s par une embase (14), sur laquelle est articule un bras pivotant 
15 (15) autour d'un axe (16), les moyens demobilisation (Ml) etant formes 
par la cooperation entre des surfaces de but£e (17a, 17b) situ£es sur 
Tembase (14) et des surfaces d'appui (18a, 18b) solidaires du bras 
pivotant (15). 

3. Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 
20 selon la revendication 2, caracterise en ce que les surfaces de butee sont 

constituees par les parois laterales (17a, 17b) d'une gorge de verrouillage 
(19) situee sur la paroi inferieure (22) de Tembase (19) et en ce que les 
surfaces d'appui sont constituees par les parois laterales (18a, 18b) d'une 
saillie demobilisation (20) disposee sous l'arete inferieure (23) du bras 
25 pivotant (15). 

4. Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 
selon la revendication 3, caracterise en ce que le profil transversal de la 
saillie demobilisation (20) est identique et compiementaire de celui de 
la gorge de verrouillage (19). 

30 5. Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 

selon les revendications 3 ou 4, caracterise en ce que la gorge de 
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verrouillage (19) et la saillie ^immobilisation (20) possfcdent un profil 
transversal de forme trapezoTdale. 

6. Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 
selon l'une quelconque des revendications 2 i 5, caracterise en ce que 

5 l'embase (14) comporte une paroi inferieure (22) et une paroi superieure 
(26), chacune prfesentant une gorge de verrouillage (19a, 19b). 

7. Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 
selon l'une quelconque des revendications, caracterise en ce qu'il 
comporte des moyens de mise en place destines a mettre en place les 

10 moyens ^immobilisation (MI) automatiquement, lorsque le bras support 
(6, 7) passe de sa position passive repliee (B) a sa position active de 
transport (A). 

8. Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 
selon la revendication 7 et l'une quelconque des revendication 3 i 5, 

15 caracterise en ce que le bras pivotant (15) est monte de maniere a 
pouvoir coulisser le long de son axe (16) a l'encontre de moyens de 
rappels elastiques (MRE) lors de son pivotement, les moyens de mise en 
place etant consumes en partie par un dispositif de rampe inclinee (24) 
susceptible de provoquer le coulissement du bras (15) lors de son 

20 pivotement afin de permettre la mise en place de la saillie 
demobilisation (20) dans la gorge de verrouillage (19) lorsque le bras 
pivotant se trouve en position active de transport (A). 

9. Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 
selon la revendication 8, caracterise en ce que les moyens de 

25 deverrouillage component des moyens de prehension disposes a 
proximite de l'articulation du bras pivotant (15) et destines a permettre a 
l utilisateur de faire coulisser ledit bras sur son axe (1 6) a l'encontre des 
moyens de rappel elastiques. 

10. Dispositif de support (2) pour devidoir mobile de tuyau (3) 
30 selon l'une quelconque des revendications, caracterise en ce que chaque 

bras support (6, 7) du dispositif de support (2) est muni de . moyens 
^immobilisation (MI). 


2781383 



2781383 




2781383 



5/9 


FIG 5 
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FIG 10a 



FIG 10b 
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